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Lexium

Fedezze fel a Lexiumot

Fejlett mozgasvezérlés és robotika

A Lexium szervohajtasokat, motorokat és robotikai termékeket

a mozgaskozpontl gépek széles koréhez tervezték. Az egytengelyesek-
t6l a nagy teljesitményl tbbbtengelyes gépekig a Lexium termékcsalad
nagy sebességl mozgasokat €s pontos pozicionalast tesz lehetbvée

a csomagolas, az anyagmozgatas, az anyagmegmunkalas, az elektro-
nika, valamint az élelmiszer- és italgyartas teruletén.

Fedezze fel ajanlatunkat

- Lexium szervohajtasok és motorok
- Lexium integralt szervohajtasok

- Lexium robotika

- Lexium léptetémotoros meghajtok

Lifels On | Schneider
3 Electric


https://www.se.com/hu/hu/product-category/87303-mozg%C3%A1svez%C3%A9rl%C3%A9s-%C3%A9s-robotika?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s
https://www.se.com/hu/hu/product-subcategory/2935-szervohajt%C3%A1sok-%C3%A9s-motorok/?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s
https://www.se.com/hu/hu/product-subcategory/2910-integr%C3%A1lt-hajt%C3%A1sok/?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s
https://www.se.com/hu/hu/product-category/87303-mozg%C3%A1svez%C3%A9rl%C3%A9s-%C3%A9s-robotika/?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s
https://www.se.com/hu/hu/product-subcategory/2955-l%C3%A9ptet%C5%91motorok/?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s

. .‘-:;_

Modszon TR
[T PR B e
e

A katalogusban bemutatott minden kereskedelmi hivatkozas tartalmaz egy
hiperhivatkozast.
Kattintson ra a termék mUszaki informacidinak megtekintéséhez:

— Jellemzok, Méretek és rajzok, Szerelés és tavolsag,
Csatlakozasok és sémak, Teljesitménygorbék

— Termékkép, Hasznalati utasitas, Felhasznaloi kézikonyv, Terméktanusitvanyok,
Artalmatlanitasi hasznalati Utmutato

Keresse meg a kataldgusat

> Mindossze 3 kattintassal elérheti az ipari automatizalasi és
vezerlési katalogusokat angol nyelven

> Tekintse meg a digitélis automatizalasi katalogusokat
a Digi-Cat Online honlapon

Valassza ki a képzést

g

> Talalja meg a megfeleld Kepzést az On igényeinek megfeleléen
a globalis weboldalunkon

> Keresse meg a képzési kdzpontot a kivalasztd eszkdzzel, ezen a linken

se.com/hu
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» Naprakész katalégusok
» Beagyazott termékvalasztok, 360°-os képek
» Optimalizalt keresés kereskedelmi referenciak alapjan

LifelsOn | Schneider
3 Electric


https://www.youtube.com/watch?v=9Nv2zUuX69g&t=20s
https://digicat.se.com
https://www.se.com/ww/en/work/services/training/
https://www.se.com/ww/en/locate/396-find-your-training-center
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Altalanos

Lexium Cobot a HANNOVER MESSE 2022
kidllitason

Kollaborativ robot programozéasa

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Meghatarozas

Akollaborativ robot (cobot) a robotautomatizalas egy olyan formaja, amelyet arra
terveztek, hogy biztonsagosan egyutt dolgozzon az emberi dolgozokkal egy k6zos,
kollaborativ munkatertleten.

Alegtobb alkalmazasban a kollaborativ robotot ismétlédd, alarendelt feladatokkal bizzak
meg, mig az emberi dolgozé dsszetettebb és igényesebb feladatokat végez.
Akollaborativ robotok pontossagat, izemidejét és ismételhetéségét ugy tervezték, hogy

A Schneider Electric bevezeti a kollaborativ robotok Lexium Cobot termékcsaladjat

az automatizalasi megoldasokhoz sziikséges mozgasvezérlé termékek portfolidjaban,
amely mar magaban foglalja a robotikat (Lexium P & T - Delta robotok, Lexium

PAS & PAD - portaltengelyek), a szallitasi rendszert (Lexium MC12 - Multicarrier
rendszer), a mozgasvezérléket, a meghajtasokat, a motorokat, ..., Kérjiik, latogasson el
a .

A robotok mint az emberek partnerei

A hagyomanyos ipari robotokkal ellentétben, amelyek az embereknek dolgoznak,

a kollaborativ robotok (cobot) az emberekkel valo egyuttmiikdésre késziltek. Mig

a hagyomanyos ipari robot a biztonsagi korlatokkal ellatott biztonsagi ketrecébe bezarva

marad, a kollaborativ robot teret enged az ember és a robot kz6tti valodi interakcionak.

Ahangsuly az egyuttmikddésen van, amikor a hagyomanyosabb robot egyedil marad

a biztonsagi burkolataban.

m Acobotok emberi aspektusa a mikddésiikben is megmutatkozik: a cobot nem
helyettesiti a munkavallalékat, éppen ellenkezéleg, a cobot ndveli a munkavallalok
értékét, mivel lehetdvé teszi szamukra, hogy noveljék képességeiket, vagy nagyobb
hozzaadott értéket képviseld feladatoknak szenteljék magukat, példaul a cobot
programozasanak.

m Acobot lehet6vé teszi a vallalatok szamara, hogy csokkentsék az alkalmazottak
munkajanak terhét.

A cobot alacsony hozzaadott értéki, a csapattarsa szamara nehéz és/vagy
kellemetlen feladatokat végez, olyan feladatokat, amelyek csokkentik a mozgasszervi
megbetegedések (MSD) kockazatat az alkalmazottak szamara.

Megbizhato robotok

Annak érdekében, hogy emberi kollégai mellett dolgozhasson, a robotot ugy

programoztak, hogy azonnal megalljon, ha veszélyt jelent a kdzelben tartézkodo

emberekre.

Arobot egy sor érzékel6vel van felszerelve az emberi dolgozdkkal valé titk6zések

elkeriilése érdekében, valamint biztonsagi protokollokkal, amelyek varatlan érintkezés

esetén megallnak, elkeriilve a biztonsagi korlatok telepitését.

m Biztonsagos egyiittmiikddés az emberekkel

m Utkozésvédelem

m Alekerekitett élekkel, er6hatarokkal és kdnny( sulyokkal a kollaborativ robotokat
a biztonsag érdekében tervezték

m Opcionalis vizualis védelem (a tervek szerint a jévében)

m Preciz er6szabalyozas (a tervek szerint a jévében)

Alap robot

= AlLexium Cobot képes a tanitas és a szabad vezetés funkciéinak megtanulasara:
a felhasznald pontokat vagy utvonalakat tanithat be az alkalmazasban.

m Akollaborativ robotnak nem fejlett készségekre van sziiksége, hanem az ember j6zan
eszére és itél6képességére.

= ALexium Cobot kdnnyen programozhaté: mig a hagyomanyos ipari robothoz fejlett
szamitégépes programozasi ismeretekre van sziikség, a Lexium Cobot egyszeriien
programozhat, és egyszer( funkciokat tesz lehet6vé a robot sajat programozasahoz.
Bizonyos esetekben a robotnak meg lehet mutatni, hogyan kell végrehajtani egy
feladatot, a robot karjanak fizikai mozgatasaval a megfelel6 helyekre. Ez lehetévé
teszi, hogy a kollaborativ robotok tobb kiilénb6zé feladatot automatizaljanak gyors
atallasi id6vel és termelékenységgel.
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https://www.se.com/hu/hu/product-category/87303-mozg%C3%A1svez%C3%A9rl%C3%A9s-%C3%A9s-robotika/?filter=business-1-ipari-automatiz%C3%A1l%C3%A1s-%C3%A9s-vez%C3%A9rl%C3%A9s
https://www.youtube.com/watch?v=47EoBfOpjH0 
https://www.youtube.com/watch?v=47EoBfOpjH0 

Altalanos

Kivéalasztasi és elhelyezési
alkalmazas

Be- és kirakodasi alkalmazas

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Rugalmas robot

ALexium Cobot kdnnyen mozgathato, Ujratelepithetd és tjraprogramozhatd, valamint
tobb projektbe is integralhatd, ahelyett, hogy egyetlen feladatra korlatozédna, mint
a hagyomanyos ipari robotok.
= Acobot sokoldalisaga lehet6vé teszi, hogy kétféleképpen miikddjon a kérnyezetében:
0 Kooperativ munka: az ember atadja a feladatokat a cobotnak
0 Kollaborativ munka: a cobot és az ember egyszerre, ugyanazon az elemen,
egyidejlleg lép kolcsdnhatasba egymassal.
= Amellett, hogy a cobot ergonomikusabba teszi a munkahelyet és csdkkenti
a faradtsagot, hozzajarul a munkahelyi életmindség javitasahoz.

Koltséghatékony robotok

m AlLexium Cobot hasznalataval a hagyomanyos robotcellakhoz képest 30-40%-o0s
helymegtakaritas érheté el, és megsziinnek a biztonsagi akadalyok.

m Jobb megtériilés a befektetésnek kdszonhetéen a cobot rugalmassaganak
készénhetben, amely lehetévé teszi a vallalaton bellli tobb projektbe vald integralasat,
ahelyett, hogy egyetlen miikédési médot hajtana végre, mint a hagyomanyos robotika
esetében.

Alkalmazasok

m Az lzlet j6véje

0 Anyomtatott aramkdri lapok forrasztasa vagy tobb szaz doboz csomagolasa egy
gyartésoron nem vonz senkit az iparban (hatalmas, veszélyes és zajos ipari gépek).
Az Ipar 4.0-ban a kezel6 intelligens és manipulativ robotokkal dolgozik egyiitt:
ALexium cobot kivald eszkdz az Uj kezel6k vonzasara, mert intellektualisan
érdekesebbé, kényelmesebbé és kevésbé fajdalmasabba teszi a munkajukat.

0 ALexium Cobot el6nyei a vallalatnak az tigyfelek korében kialakitott imazs
szempontjabdl. A kollaborativ robotokat hasznalé vallalat a modernitas és
a hatékonysag képét kelti. A kollaborativ robotok altal nyuijtott elényok lehetévé
kezeljék.

m Alkalmazasi teriiletek

0 CPG (fogyasztoi csomagolt termékek)
- Adagolas
- Be- és kirakodas
- Toltés / lezaras
- Dobozfelallitd

O Autdipar
- Osszeszerelés
- Festés
- Polirozas
- Csavarbehajtas
- Kivalasztas és elhelyezés

0 Elektronika
- Csavarbehajtas
- Vizsgalat
- Osszeszerelés
- Forrasztas

0 Fém & gépek
- Raklapozas
- Be- és kirakodas
- Gépkezelés
- Tartalyvalasztas.

Sdénelder 6
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Prezentacio Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Cobotok
m 5 kollaborativ robotkarbdl all6 sorozatbdl all, amelyet a kévetkezék jellemeznek:
- hasznos teherbiras: 3 és 18 kg kdzétt (6,61...39,68 font)
- végrehajtasi sebesség: 1,5 és ...3,5 m/s kdzott (4,92...11,48 ft/s)
- munkaterilet: 626 mm-tél 1327 mm-ig (24,65...52,24 in)
- poziciondlasi ismételhetéség: + 0,02 + 0,03 mm (0,0007...0,0012 in).
= Mindegyik cobot 6 csuklés karral rendelkezik, ami 6 szabadsagfokot biztosit, és 2x
digitalis bemenettel, 2x digitalis kimenettel és 2x analég bemenettel van felszerelve.
Cobot vezérlék
m Acobot egy vezérlével van 6sszekapcsolva a mikédéshez.
Kétféle vezérls:
- ACobot Controller (100-240 V AC, IP szint IP44) 6nallé megoldasokhoz vagy
ligyfélmegoldasokhoz készdlt
- ACobot Compact Controller (48 V DC, IP szint: IP20) a Lexium Cobot megoldasi
architektura részeként torténd integralasahoz.
m ACobot-vezérl6k a kdvetkez® protokollokat tamogatjak: TCP/IP, Modbus TCP,
Modbus RTU, ProfiNet és Ethernet/IP.
Vezérlékar
m Acobot-vezérlével egyutt egy vezérldkar is rendelkezésre all, és ha a beallitasok
befejezddtek, ez hasznalhaté a robot vezérlésére.
m Aparancsok (ON/Off, Power/Enable, Start/Stop, Home, Pause/Resume, Lock/
Function, Lock indicator) a vezérlékar gombjaival kiildhet6k a robotnak
m Vészleallito gomb
m Zar és allapot kijelzje.
Szoftver
= Acobot programozasa egy grafikus tablagépen torténik az EcoStruxure Cobot
Expert szoftverrel, amely a Lexium Cobot weboldalan érhetd el.
= Alexium Cobotnak a Schneider Motion Control architekturaba torténé integralasat
az EcoStruxure Machine Expert és EcoStruxure Machine Expert Twin szoftverek
tamogatjak.

/;_ T Telepités
i 2 N\ Cobotok
iq \ = ALexium Cobot kar tigy van kialakitva, hogy kiilénb6z6 szerelési pozicidkba, mint
— \ példaul padléra, mennyezetre, falra vagy mozgé platformra (fligg6leges/horizontalis
~ lineéris tengely) szerelhet6 legyen. Az elsé inditaskor llitsa be a helyét, illetve
) a poziciojat a beépitési poziciéhoz.
- _ m Amegfogészerszamot Ugy tervezték, hogy a szerszamvégre szerelhetd legyen.
m Acobot 6sszes izlilete a Kivalasztasi utmutatoban megadott értékek szerint mozoghat
—~ (lasd a 41080/8. oldalt), és tetszdleges pozicidba helyezhetbk (a szabvanyos csuklos
7N T robotok mozgasi, térbeli/miveleti sugarra vonatkozé korlatokkal rendelkeznek). Az
/ \ AN izliletek pontos szervovezérlése: a 6 forgastengelyre szerelt 6 kar 6 szabadsagfokot
/ \ \ biztosit, és meghatarozza az egyes robotmodellek mozgasterét (munkateriletét).
| TR if \ m Atelepités célja annak biztositasa, hogy a kezel6t ne érje kockazat:

Cobot Cobot Controller

Cobot Compact Controller

| - Az els6bbségi terlilet megjeldlése a padlon
- Vészleallito gombok felszerelése
| - Robotpélyak elemzése
- Arobotot kezelé emberek képzése.

m Ez 5 munkateriilet-konfiguracié meghatarozasahoz vezet, amelyek biztositjak a
— kezel6k teljes biztonsagat és javitjak a globalis termelékenységet
- Kollaborativ munkatertlet
- Robot munkatertilet
- Védett terilet
- Szerszam orientacios korlatozasi zéna

- { ~ - Utkdzésérzékeld hatastalanitasi zéna.
f ) Cobot-vezérlo

~ ¢ -~ m ACobot-vezérl6t a Cobot-kar mellé, egy sik felliletre kell helyezni, és a Cobot-
PV / vezérl6hdz a mellékelt tapegység-csatlakozokabel (6 m/ 19,68 lab hosszu)
A ¥ s segitségével kell csatlakoztatni. Helyezze szabadon a munkatertiletre, és tartson
- _ — 100 mm (3,9 in) tavolsagot a Cobot-vezérlé mindkét oldalan.

= A Cobot Compact Controller-t panelre vagy vezet8sinre szerelhet6 acélhazba

tervezték.
Tapegység
m Onallé megoldasokhoz hasznaljon egyfazist valtakozd dramu tapegységet
m Ha szekrénybe van beépitve (integracié a Schneider Electric Machine Control

megoldasaba), hasznaljon kiils6 egyenaramu tapegységet
Kérjuk, tekintse meg a Modicon tapegyseg katalogust. .

7 Scl&nelder
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https://www.se.com/hu/hu/product-range/131604407-lexium-cobot
https://download.schneider-electric.com/files?p_Doc_Ref=DIA3ED2170401EN&p_enDocType=Catalog&p_File_Name=Modicon+ABL+Regulated+power+supply+for+industrial+use_July+2023.pdf

Prezentacio

( Green

Premium”
Product

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Tanusitvanyok

A Lexium Cobot megfelel a kovetkezé iranyelveknek és tanusitvanyoknak.
A szabvanyokkal kapcsolatos részletekért lasd az EU-megfeleléségi nyilatkozatot/

beépitési nyilatkozatot.

Iranyelv

Gépekrél szol6 iranyelv 2006/42/EK
Radidberendezésekrél szold 2014/53/EU
irnyelv

Tanusitvanyok

Funkcionalis biztonsagi 1ISO 13849-1

tanusitas

Gépek biztonsaga. Vezérlérendszerek biztonsaggal

SGS-PLd kapcsolatos részei. 1. rész: Altalanos tervezési elvek
Jelolések Ce
Az aktualisan alkalmazand6
jelélések a terméktablan UKCA
lathatok. KCs
cSGSus
NRTL Eszak-Amerikaban UL1740

ANSI/RIAR15.06 (funkcionalis)
CAN/CSAZA434 (funkcionalis)
NFPA79 (funkcionalis)

CAN/CSA C22.2 No.14 (funkcionalis)

Mas tanusité védjegyek is alkalmazhatok, kérjiik, vegye fel a kapcsolatot a Schneider
képviselGjével.

Green Premium™

A Green Premium™ az egyetlen cimke, amely lehet6vé teszi, hogy hatékonyan alakitson

ki és népszerisitsen kornyezetvédelmi politikat, mikozben megérzi lzleti hatékonysagat.

ALexium Cobot ajanlata a Green Premium, amelyet Ugy terveztek, hogy korlatozza a

szénlabnyomot:

m ASchneider Electric termékeivel kapcsolatos atlathaté kérnyezetvédelmi informaciok
digitalisan 24/7-ben elérhetdk.

= Aveszélyes anyagok minimalis mértéki felhasznalasa az el6irasoknak (RoHS és
REACh) valé megfelelésen belill és azon tul is.

m Kornyezetvédelmi kbzzétételek, példaul termékkornyezeti profilok (PEP), amelyek
megbizhaté kdrnyezeti informacidkat nyujtanak.

m Akorforgasos profilok a kdrforgasos értékjavaslatok mellett a felelés termék-életciklus
végi kezelésekhez adnak Utmutatast.

Tekintse meg ajanlatunkat a se.com/green-premium oldalon.

Sclénelde_r 8
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https://www.se.com/hu/hu/about-us/sustainability/green-premium-products/

Uzemeltetés

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Uzemeltetés

Onall6 megoldas (iigyfélmegoldas)

Kapcsolodé termékek
(vezeték nélkli
kommunikacio)

Cobot + Cobot-vezérlé + EcoStruxure Cobot Expert szoftver

A cobot és a vezérl6 kombinaciéja 6nallé megoldashoz

A Cobot és a Cobot-vezérlé autondm rendszerként miikédhet. Ebben az esetben minden Cobothoz egy Cobot-
vezérl6re van szlikség, amelyet a hasznos teher szerint csoportositanak.

Cobot

LXMRL03S0000 | LXMRL05S0000 | LXMRL07S0000 | LXMRL12S0000 | LXMRL18S0000
Cobot-vezérlé (1) (1) (1) (1)
LXMRL03C1000 M 3 kg hasznos na na na na

teher
LXMRL07C1000 (1) M 5 kg hasznos M 7 kg hasznos na na

teher

LXMRL12C1000 (1)

teher

Megjegyzés Minden Cobothoz egy Cobot-vezérld szikséges.

™ 12 kg hasznos ™ 18 kg hasznos

teher

teher

Onallé Cobot megoldas

m ACobot rendszer egy Cobot karbdl és egy Cobot vezérl6bél all, programozasukat a kezeld végzi.
0 Akezel6k specialis robotikai ismeretek nélkil modosithatjak a beallitasokat.

0 Tablagép-konfiguracio: iOS tamogatas (1), Android és Windows, valamint vezeték nélkili kapcsolat
0 Kénnyen vezérelhetd és programozhato, beleértve a Cobot karon Iévé FREE és POINT gombok szerinti kézi
vezetéssel torténd pozicidtanitast.
m Acobotok biztonsagi funkciokkal vannak felszerelve, és nem igényelnek keritést vagy mas ipari biztonséagi
felszerelést, ami tovabb csokkenti a koltségeket és az integracios idét.
m Terepbuszrendszerek széles valasztéka a Cobot-vezérléhoz: TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU, ProfiNet,

Ethernet/IP

m Akollaborativ robot egyszeri programozasa csokkenti az integraciéhoz sziikséges id6t és eréforrasokat, csdkkentve
ezzel az automatizalasi beruhazast.

(1) A kereskedelmi forgalomba hozatalt 2023 negyedik negyedévére tervezik.

Sclénelde_r
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Uzemeltetés Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Uzemeltetés
Integracié a Schneider Electric gépvezérlési megoldasaba

ALexium Cobot egy teljes gépvezérlési megoldas részévé valik: A Lexium Cobot kombinalhaté Lexium PAD
portaltengellyel (lineéris tengelyek a robot egy tovabbi tengelyen torténé mozgatasahoz, vizszintesen vagy
fliggélegesen), amelyet egy Modicon M262 mozgasvezérl6 felligyel Sercos buszon, valamint az Ecostruxure Machine
szoftvermegoldasokkal.

Apps, Analytics &

Services
—_ —_
—_—
Moduléris lloT- Digitalis szolgaltatasok Biztonsagos tavoli Kiterjesztett valésag az azonnali  Digitalis minéségiranyitasi
alkalmazasok gépek szamara hozzaférési megoldas diagnozishoz és az megoldas a helyben torténé
Okoszisztémaja érintésmentes karbantartashoz tisztitasi miveletekhez

| Ethernet/IP | | | |

I I I
TR O

Edge control

Intelligens lloT-kész logikai/ Ipari PC, Edge Box Szoftver a teljes gép Skalazhaté digital twin
kommunikaciés modul mozgasvezérld és kijelz6 fejlesztéséhez, szoftvercsomag a gép teljes
konfiguralasahoz és tizembe életciklusahoz
helyezéséhez
Ethernet/IP
I Sercos

1
Connected products =
: o _ Lo )

Lexium Cobot

Cobot Compact 0}\éze %o
Controller AR\
,O,e AN Vezeték nélkiili Vezeték nélkili
/g 2 energiaérzékeld Okoszisztéma eszkdz

(Ethernet atjaro)

Szervohajtasok
+ biztonsagi kartya

Lexium Cobot
Kollaborativ robot Linearis tengelyek mozgathato kocsival és rogzitett
tengellyel

A cobot és a vezérl6 kombinacioi a gépvezérlési megoldasba valé integralashoz

Cobot

LXMRL03S0000 | LXMRL05S0000 | LXMRL07S0000 | LXMRL12S0000 | LXMRL18S0000
Cobot Compact Controller (1) (1) (1) (1)
LXMRL00C2000 8
(1) g d O g d O 9] d 0] g d O O K(J d O

Megjegyzés Minden Cobothoz egy vezérl6 szlikséges.

Integracio egy teljes EcoStruxure gépi megoldas részeként a célzott alkalmazasokhoz
m Vezérlésiintegracié a Schneider portfélié hardverplatformjaval (Modicon M262 vagy PacDrive LMC Eco, LMC Pro
mozgasvezérlék, EcoStruxure Machine Expert szoftverrel konfiguralva.
m Szoftverintegracio
0 Integracios interfész a Machine Expert robotkonyvtarhoz
0 Integracio az EcoStruxure Machine Expert Twin rendszerrel a szimulaciohoz és a digital twin-hez
0 Elére definialt funkcioblokkok alinak rendelkezésre.
= Kommunikacids integracio
0 Aterepi buszok széles valasztéka a vezérl6kkel valé Ethernet-kommunikaciohoz (beleértve a 3. féltél szarmazé
PLC/iPC-t a rendszermegkdzelitéshez)
0 Automatizalasi szakért6i interakcio a Next Generation Motionnel.

(1) A kereskedelmi forgalomba hozatalt 2023 negyedik negyedévére tervezik.
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https://www.se.com/ww/en/product-range/45617935-ecostruxure-plant-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/45617935-ecostruxure-plant-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/64507-ecostruxure-augmented-operator-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/64507-ecostruxure-augmented-operator-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/66398-ecostruxure-cleaninplace-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/66398-ecostruxure-cleaninplace-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/65708-ecostruxure-machine-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/65708-ecostruxure-machine-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/63815-ecostruxure-secure-connect-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/63815-ecostruxure-secure-connect-advisor/
https://www.se.com/ww/en/product-range/2226-ecostruxure-machine-expert-somachine/?parent-subcategory-id=3910&filter=business-1-industrial-automation-and-control
https://www.se.com/ww/en/product-range/97196554-ecostruxure-machine-expert-twin/
https://www.se.com/ww/en/product-range/65771-modicon-m262/?parent-subcategory-id=3910
https://www.se.com/ww/en/product-range/61054-harmony-ipc/
https://www.se.com/ww/en/product-range/2302-lexium-32-motors/
https://www.se.com/ww/en/product-range/2919-lexium-pas-pad/
https://www.se.com/ww/en/product-range/63626-powerlogic-powertag/
https://www.se.com/ww/en/product/ZBRN1/harmony-harmony-hub-wireless-to-modbus-tcp-ethernet-gateway-24-240-v-ac-dc/?filter=business-4-low-voltage-products-and-systems&node=12643106706-wireless-control-components&range=60642-harmony-xb5r&selected-node-id=12643108538

Kivalasztasi utmutato Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Robot tipusa Kollaborativ robot
Maximalis hasznos teher 3kg (6,67 1b) 5kg(11,02Ib) 7kg (15,431b) 12 kg (26,45 Ib) 18 kg (39,68 1b)
i
P :

"y -
‘5

/

Er

Szabadsagfok (tengelyek szama) 6 6 6 6 6
Miikodési sugar (munkatartomany) 626 mm (24,645 in) 954 mm (37,55 in) 819 mm (32,24 in) 1327 mm (52,24 in) 1073 mm (42,24 in)
Pozicionalas ismételhetésége + 0,02 mm (0,0007 in) + 0,02 mm (0,0007 in) + 0,02 mm (0,0007 in) +0,03 mm (0,0012in) +0,03 mm (0,0012in)

Robotkar Mozgasi fok Max. sebesség Mozgasi fok Max. sebesség Mozgasi fok Max. sebesség Mozgasi fok Max. sebesség Mozgasi fok Max. sebesség
1. csuklé +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 120°/s +360° 120°/s
2. csuklo -85°... +265° 180°/s -85°...+265° 180°/s -85°...+265° 180°/s -85°...+265° 120°/s -85°...+265° 120°/s
+175° 180°/s +175° 180°/s +175° 180°/s +175° 120°/s +175° 180°/s
4. csuklo -85°...+265° 220°/s -85°...+265° 180°/s -85°...+265° 180°/s -85°...+265° 180°/s -85°...+265° 180°/s
5. csuklo +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s
6. csuklo +360° 220°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s +360° 180°/s

A szerszamvég maximalis sebessége 1,5m/s (4,92 ft/s) 3m/s (9,84 ft/s) 2,5m/s (8,20 ft/s) 3m/s (9,84 ft/s) 3,5m/s (11,48 ft/s)
Alapatméré 129 mm (5,07 in) 158 mm (6,22 in) 158 mm (6,22 in) 188 mm (7,40 In) 188 mm (7,40 In)
Energiafogyasztas 150 W 350 W 350 W 500 W 600 W

Beagyazott I/O 24 VDC tapellatasu I/0:
- 2x Digitalis bemenet
- 2x Digitalis kimenet

- 2x Analég bemenet

e
Ao

6 mhossa (19,63/40)

Grafhus dthizés  tabiagéppe
Android tablagép/Android alkalmazas
GB 11291.1-2011 (1)

0.50°C (32...122°F
2 -

Barmiyen pozii

Cobot referencia LXMRL03S0000 LXMRL05S0000 (2) LXMRLO07S0000 (2) LXMRL12S0000 (2) LXMRL18S0000 (2)

Lasd az oldalt:

LXMRL03C1000 LXMRL07C1000 (2) LXMRL12C1000 (2)

Kompatibilis vezérlé Cobot-vezérlé
100-240 VAC
IP-szint: IP44

Lasd az oldalt: Ry VAN]
Cobot Compact Controller
30...60VDC
IP-szint: IP20

LXMRL00C2000 (2)

Lasd az oldalt:

(1) A GB-szabvanyok a kinai nemzeti szabvanyok, amelyeket Guobiao-szabvanyoknak is neveznek. A GB elétagk6du szabvanyok kdtelez6 érvényii szabvanyok, amelyek
a tébbi kinai miiszaki elirashoz hasonléan térvényi erével birnak.
(2) A kereskedelmi forgalomba hozatalt 2023 negyedik negyedévére tervezik.
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Leiras

Gydirikijelzé

Szerszamvég

N =

Alap

Hhw

[3,]

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Arobot féként hat csuklébdl és aluminiumcsdvekbdl all

Az 1. csukl6 a robot telepitéséhez hasznalt robot alapja

2 2.csuklo
3 3.csuklo
4 4. csukld
5

6

-

5. csuklo
6. csuklo lehetéségek:
0 Szerszamvég karima, a szerszam (megfogd) régzitésére szolgal. A szerszam
képes transzlacids és rotacios mozgasokat végezni a robot munkatartomanyaban.
0 Avilagité gyri a Cobot miikddésének aktudlis allapotat mutatja
O Lejatszas/szlinet gomb
0 FREE és POINT gombok

Cobot-vezérlo

Méretek (Szé x Ma x Mé): 410 x 307 x 235 mm (16,14 x 12,08 x 9,25 in)
1 Vezérl6kar-csatlakozo

2 Kommunikacioés interfész

3 Csatlakozo a vezérl6 és a cobot csatlakoztatasahoz

4 Tapcsatlakozé (100-240 VAC)

Cobot Kompakt Vezérlé

Méretek (Szé x Ma x Mé): 180 x 47 x 128 mm (7,08 x 1,85 x 5,03 in)
Cobot-csatlakozo

Tapcsatlakozé (24V DC)

Konfiguralhato digitalis I/O csatlakozo

Kommunikacios interfész csatlakozé (RJ45) (1)

Vészleallité csatlakozo

A WN=

(1) Ethernet hubot kell hasznalni, ha tobb kapcsolatra van sziikség, lasd: Ethernet hub
Modicon Networking ajanlat.

13
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https://www.se.com/hu/hu/product-range/584-modicon-networking

Hivatkozasok

LXMRL0O3C1000

LXMRL05S0000

LXMRL07S0000

LXMRLO7C1000

}h.
LXMRL18S0000

LXMRL12S0000

LXMRL12C1000

LXMRL00C2000

Lexium Cobot
Kollaborativ robot

Hivatkozasok

Robotok
Megnevezés Hasznos teher Vezérl6vel valé Hivatkozas Saly
kg (Ib) hasznalatra kg/Ib
Kollaborativ robot 3(6,61) LXMRLO3C1000 LXMRLO03S0000 12,000
6 szabadsagi fokkal 26,45
5(11,02) LXMRLO7C1000 LXMRLO05S0000 23,000
(1) 50,70
7(15,43) LXMRL07S0000 22,000
(1) 48,50
12 (26,45) LXMRL12C1000 LXMRL12S0000 41,000
(1) 90,38
18 (39,68) LXMRL18S0000 35,000
(1) 77,16
Cobot vezérlék
Megnevezés Akovetkezo Hasznos teher Hivatkozas Suly
robottipushoz kg (Ib) kg/Ib
valé hasznalatra
Cobot vezérl6k LXMRL0O3S0000 3 LXMRL03C1000 12,000
- AC tapegység: 100-240 V (6,61) 26,45
- IP-szint: IP44
- Nagy sebességili bemenet
aszalagkdvetéshez LXMRLO5S0000 5és7kozétt ~ LXMRLO7C1000 12,000
- 16x digitalis bemenet és LXMRLO7S0000 (11,02-1543) (1) 26,45
kimenet
- 2x analég bemenet vagy
kimenet
amminkacosmerz DML 20e L CRCCn e
TCP/IP, Modbus TCP, (25, 68 (1) !
Modbus RTU, ProfiNet,
Ethernet/IP
- Rozsdamentes acél haz
Cobot Compact Controller LXMRL03S0000 3-18 LXMRL00C2000 1,1000
(panelre szerelhetd) LXMRLO5S0000 (6,61-39,68) (1) 2,425
- Egyenaramu tapegység: LXMRL07S0000
30..60V LXMRL12S0000
- IP-szint: IP20 LXMRL18S0000
- 7x csatorna konfiguralhato
bemenetként vagy
kimenetként (bemeneti
teljesitmény 24V DC)
- Kommunikacios interfész:
TCP/IP, Modbus TCP,
Modbus RTU, ProfiNet,
Ethernet/IP
- Aluminium és acél haz
Konfiguracioés szoftver
EcoStruxure Cobot Expert  Windows verziéhoz Elérhet6 a LLexium Cobot
szoftver - ” weboldalon
Android verziéhoz

Testreszabas

Testreszabas és kotegelés:
- Szinvaltozas

- Markanyomtatas

- IP-szint IP68 besorolas

Kiegészit6k a robotok szamara

Eréérzékel6 alap

Forduljon az
Ugyfélszolgalati
Kézponthoz

A kereskedelmi

Eréérzékel karima

forgalomba hozatal 2023

Kamera 2D

negyedik negyedévére

Vizualis védelmi rendszer

varhato.

(1) A kereskedelmi forgalomba hozatalt 2023 negyedik negyedévére tervezik.
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https://www.se.com/hu/hu/product-range/131604407-lexium-cobot
https://www.se.com/hu/hu/product-range/131604407-lexium-cobot
mailto:hu-vevoszolgalat%40schneider-electric.com?subject=
mailto:hu-vevoszolgalat%40schneider-electric.com?subject=

Index

LXMRL03S0000

LXMRL05S0000
(1)

LXMRLO07S0000
(1)

LXMRL12S0000
(1)

LXMRL18S0000
(1)

LXMRL03C1000

LXMRLO07C1000
(1)

LXMRL12C1000
(1)

LXMRL00C2000
(1)

(1) A tervek szerint 2023
harmadik negyedévében
kerlil kereskedelmi

forgalomba.
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Lexium Cobot

Kollaborativ robot
Termékreferencia-index
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Termékeinket folyamatosan fejlesztjuk, a kiadvanyban kozolt informéciok érvenyességerdl kérjik, érdeklédjon munkatarsainknal.

Schneider Electric Hungaria Villamossagi Zrt.
1133 Budapest, Vaci ut 96-98.

Nordic Light Irodahaz / A2 épulet
www.se.com/hu

Schneider Vevészolgélat
telefon: 999-7270
e-mail: hu-vevoszolgalat@se.com
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